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Ergo/IBV® 

Queda prohibida la utilización del 
software descrito en este manual 
fuera de los términos acordados en 
el contrato de licencia. 

AVISO DE COPYRIGHT 

Copyr ight  2024 Insti tuto de 
Biomecánica de Valencia (IBV). 

Todos los derechos reservados. 

Ergo/IBV se distribuye bajo licencia 
del Instituto de Biomecánica de 
Valencia (IBV).  

Queda prohibida la reproducción de 
esta publicación sin autorización 
previa, por escrito, del Instituto de 
Biomecánica de Valencia (IBV) 
UNIVERSIDAD POLITÉCNICA DE VALENCIA,  
Edificio 9C · Camino de Vera s/n,  
E-46022 Valencia (ESPAÑA). 

MARCAS REGISTRADAS 

Windows es una marca comercial 
registrada de Microsoft Corporation. 
Los nombres de otros productos 
mencionados en este manual 
pueden ser marcas comerciales o 
marcas comerciales registradas de 
sus respectivas compañías.
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